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Translation 



German Patent- and Trademark Office 
Munich, June 21, 2004 
Official File No.: P 42 00 858.1-51 
Applicant: Ford Global Technologies, LLC 
Attorney's File No.: P 24843 

In this Office Action the following references are cited for the first time. (Their numbering 
will be adhered to also during the following proceedings): 

1. DE100 25 598A1 

2. DE43 05155A1 

3. DE199 22154A1 

4. DE198 56 303A1 

5. DE19918 597C2 

6. DE198 02 041A1 

I. 

The examination is based on original papers inclusive of claims 1 to 21, received November 
20, 2002. 

II. 

Firstly, it is to be stated that the applicant ha s not cite d the prior art reference the main claim 
jsbased on. The same applies for independent claim 17 which is directed towards a method. 
The applicant is herewith requested to cite the source of information (see Schulte PatG, 
version 6, §34, marginal note 186). 



Further, it is to be stated that claims 1, 12, 13, 14 and 15 are directed towards a "control 
system". Claims 2 to 1 1 and claim 16, however, are directed towards a "system". The terms 
"control system" and "system" are unclear for the reason that it is not clear whether said terms 
designate an object or a method. Apart from that, the term "control system for an automotive 
vehicle" does not clearly and unambiguously indicate which process is to be controlled in 
connection with a automotive vehicle. It remains unclear whether the claimed subject matter 
is provided for a control or regulation mechanism. The corresponding expert, a graduate 
engineer in the field of automotive engineering and more specialized knowledge of driving 



dynamics, will understand different technical teachings by the terms "regulation" and 
"control". 

In this point, the applicant is requested to provide clarification. 

nL f 

The closest prior art cited by the examining board is refergneel./ 

From this reference, in particular Fig. 1 in combination with the description, a stability control 

system for an automotive vehicle hayi^a^ehicle body is known, comprising: 

a yaw rate sensor (36) generating ^ rofijrate signal corresponding to a yawing angular motion 

of the vehicle body (see claim 7 together with column 13, lines 14 to 17); 

a lateral acceleration sensor (40) generating a lateral acceleration signal corresponding to a 

lateral acceleration of a centre of gravity of the vehicle body; 

a steering angle sensor (34) generating a steering angle signal corresponding to a hand wheel 
angle; 

a plurality of wheel speed sensors (32F, 32FR, 32RL, 32RR) generating wheel speed signals 
corresponding to each four wheel speed of the vehicle; and 

a yaw stability control unit and a roll stability control unit (30) coupled to said yaw rate sensor 
(36), said lateral acceleration sensor (40), said steering wheel angle sensor (34) and said 
wheel speed sensors (32ij) (see Fig. 1), and 

an integration unit (see column I, line 57 to column 2, line 7) coupled to the yaw stability 
control unit and the roll stability control unit (30), said integration unit determining a safety 
system control signal in response to the yaw stability control signal and the roll stability 
control signal (column 12, lines 23 to 35). 

Thus, reference 1 anticipates all features of the subject matter of claim 1. Said claim can 
therefore not be allowed for lack of novelty of its subject matter. 

The same applies for independent claim 17 which is directed towards a method, since it does 
not go beyond the main claim as regards contents and is also anticipated by reference 1. 

Claims 2 to 16 are omitted at this stage for formal reasons alone because of their direct or 
indirect relation to the non-allowable main claim. 



The same applies to claims 18 to 21 which are related back to non-allowable claim 17. 



To round off prior art, it is referred to further references which also oppose the grant of the 
patent: 

Reference 2 (see Fig. 1 together with the description) discloses a driving dynamics control 
system comprising a yaw rate sensor, a lateral acceleration sensor, a steering angle sensor and 
wheel speed sensors, in which a yaw stability control unit based on the values determined by 
the sensors determines brake control signals for regulating the vehicle yaw movement. 
Reference 3 (see column 1, line 47 to column 2, line 9) teaches the determination of a roll or 
roll angle speed based on the measured values vehicle speed, lateral acceleration and yaw 
speed in order to provide said roll or roll angle speed to a driving dynamics control system 
(see column 1, line 8 to 12). 

The pure mechanical combination of references 2 and 3 leads the expert to a subject matter 
with the features of the current claim 1. 

The further reference 4 describes a driving dynamics control system in which the lateral 
acceleration, the yaw rate, the wheel speeds and the steering angle are determined. Out of it, a 
signal (418) (see page 5, lines 46 to 47) corresponding with the roll angle is determined in a 
control system (130). A calculation system takes into account the roll angle speed and 
provides said speed to an evaluation unit (421). In dependence of a recognized increase of the 
roll angle, a control signal is guided to the influence device (320) which triggers the 
admission of the wheel brake cylinders with brake pressure in the sense of a tilt-stabilising 
brake interference. The system described here is intended to be integrated into known driving 
dynamics control systems (see page 1, lines 3 to 4). 

Thus, reference 4 also discloses the feature of integration of the driving stability and tilt 
stability control. 

The contents of the subclaims are as follows: 
Claim 2: 

A roll stability control system in which the wheel load is captured is already known from 
reference 5, claim 2. 



Claim 3: 



The measuring of the wheel load of a wheel by admitting a brake momentum and evaluating 
the wheel speed in response to this interference or an "active wheel lift measuring cycle" is 
disclosed in reference 6, here column 5, lines 10 to 16. 

Claims 4 to 16 only relate to mechanical embodiments of a subject matter according to non- 
allowable claim 1. 

Claim 18: 

It is a matter of course that in the course of a recognized danger of rollover a "safety device" 
is activated which counteracts the clanger of rollover. 

Claims 19 to 21 contain simple embodiments of a method according to claim 17 and cannot 
establish patentability even if the non-allowable claim 17 is included. 

IV. 

Should there still be some inventive step in the current papers, it is up to the applicant to 
discuss the cited prior art and based thereon formulate and file new claims whose subject 
matter is novel over and not obvious from the ascertained prior art. 

It is requested to remove the defects stated under item II. 

Due to the above examination result, the grant of the patent cannot be envisaged. 

Examining board for class B62D 
Dipl.-Wirtsch.-Ing. Karst 
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In diesem Bescheid sind folgende Entgegenhaltungen erstmalig genannt. (Bei deren Num- 
merierung gilt diese auch fQr das weitere Verfahren): 

1. DE 100 25 598 A1 

2. DE43 05 155A1 

3. DE 199 22 154 A1 

4. DE 198 56 303A1 

5. DE 199 18 597C2 

6. DE 198 02 041 A1 

I. 

Der Prufung liegen die ursprung lichen, am 20,11.02 elngegangenen Untertagen mit den Pa- 
tentansprOchen 1 bis 21 zugrunde. 

II. 

ZunSchst ist festzustellen, dass die Anmelderin kefne Fundstelfe fQr den Stand der Technik 
angegeben hat, von dem der Hauptanspruch ausgeht. Gleiches gilt for den unabhSngigen, 
auf ein Verfahren gerichteten Anspruch 17. Die Anmelderin wird gebeten, die Fundstellen zu 
nennen (vgL hierzu Schulte PatG 6. Aufl, § 34 Rdn 186). 

Welter ist festzustellen, dass sich die AnsprOche 1, 12, 13, 14 und 15 auf ein "Steuersystem" 
richten, die AnsprOche 2 bis 1 1 und Anspruch 16 jedoch auf ein "System". Jedenfalls sind die 
Bezeichnungen M Steuersystem M oder "System" schon allein deshalb unklar, weil nicht er- 
sichtlich ist, ob darunter ein Gegenstand oder ein Verfahren zu verstehen ist. Im Qbrigen ist 
dem Begriff "Steuersystem fur ein Kraftfahrzeug" nicht War und eindeutig zu entnehmen, 
wefcher Vorgang in Zusammenhang mit einem Kraftfahrzeug gesteuert warden soil. Insbe- 
sondere bleibt auch im Dunkeln, ob der beanspruchte Gegenstand fOr eine Steuerung oder 
eine Regelung vorgesehen ist. Der hier anzunehmende Fachmann, ein Dipl.-Jng. (FH) der 
Fachrichtung Kraftfahrzeugtechnik mit vertieften Kenntntssen der Fahrdynamikregelung. wird 
unterden Begriffen "Regeln" und "Steuern" regelmaftig im Grundsatz verschiedene Lehren 
zum technischen Handeln verstehen. 
Die Anmelderin wird hierzu urn Klarstellung gebeten. 



III. 

Als nSchstkommenden Stand der Technik benennt die Prufungsstelle die Entgegenhaltung 1. 
Aus dieser Schrift, insbesondere Figur 1 in Verbindung mit der Beschreibung, 1st ein 
Fahrstabilitats-Regelungssystem fGr ein Kraftfahrzeug mit einer Fahrzeugkarosserie bekannt 
das aufweist: 

einen Giergeschwindigkeitssensor (36), von welchem ein zu einer Gierwinkelbewegung der 
Fahrzeugkarosserie korrespondierendes Rollgeschwindigkeitssignal erzeugt wird (vgl. An- 
spruch 7 in Verbindung mit Spalte 13, Zeilen 14 bis 17); 

einen Lateralbeschleunigungssensor (40) r wetcher ein zu einer Lateralbeschleunigung eines 
Fahrzeugkarosserieschwerpunktes korrespondierendes Lateralbeschleunigungssignal er- 
-zeugt; 

einen Lenkwinkelsensor (34). welcher ein zu elnem Handradwinkel korrespondierendes 
Lenkwinkelsignaf erzeugt; 

mehrere Radgeschwindigkeitssensoren (32FL. 32FR, 32RL t 32RR), von welchen Radge- 
schwindigkeitssignale erzeugt werden, die zu jedem der vier Radgeschwindigkeiten des 
Fahrzeuges korrespondieren; 

eine Gier- und RolfstabilitStssteuereinheit (30), welche gekoppelt ist mit dem Giergeschwin- 
digkeitssensor (36) t dem Lateralbeschleunigungssensor (40), dem Lenkradwinkelsensor (34) 
und den Radgeschwindigkeitssensoren (32ij) (vgl. Figur 1), und 

eine Integrationseinheit (vgl. Spaltel, Zeile 57 bis Spalte 2, Zeile 7), welche mit der Gier- und 
Rollstabilitatssteuereinheit (30) gekoppelt ist, wobei die integrationseinheit ein Sicherheits- 
vorrichtungssteuersignal als Antwort auf das Gierstabilitatssteuersignal und das Roflstabili- 
tStssteuersignal bestimmt (Spalte 12, Zeiien 23 bis 35). 

Durch die Entgegenhaltung 1 sind somit samtfiche Merkmale eines Gegenstandes nach An- 
spruch 1 vofweggenommen. dieser kann daher mangels Neuheit seines Gegenstandes nicht 
gewahrt werden. 

Der auf ein Verfahren gerichtete unabhangige Anspruch 17 teilt das rechtliche Schicksal des 
Hauptanspruchs, da er inhaltfich nicht uber dtesen hinausgeht und somit gleichermaflen 
durch Entgegenhaltung 1 neuheitsschSdlich getroffen wird. 

Die AnsprOche 2 bis 16 fallen zum jetzigen Zeitpunkt allein schon aus formalen Grunden 
infoige ihrer direkten oder indirekten Ruckbeztige auf den nicht gewShrbaren Hauptan- 
spruch. 
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Gleiches gilt entsprechend fur die auf den nicht gewahrbaren Anspruch 17 rQckbezogenen 
AnsprQche 18 bis 21. 

Zur Abrundung des Standes der Technik wird auf wertere Druckschriften hingewiesen, die 
dem Patentbegehren ebenfalls hindernd entgegenstehen: 

So ist aus der Entgegenhaltung 2 (vg[. Figur 1 in Verbindung mit der Beschreibung) ein 
Fahrdynamik-Regelungssystem bekannt, das einen Giergeschwindigkeitssensor, einen 
Querbeschleunigungssensor, einen Lenkwinkelsensor und Radgeschwindigkeitssensoren 
aufweist, wobei eine Gierstabilit^ssteuereinheit auf Grundlage der von den Sensoren ermit- 
telten Werte Bremssteuerungssignale zur Regeiung der Fahrzeug-Gierbewegung ermittelt 
Die Entgegenhaltung 3 (vgl. Spalte 1, Zeilen 47 bis Spalte 2, Zeile 9) lehrt, auf der Grundlage 
der MessgrdBen Fahrzeuggeschwindigkeit, Querbeschleunigung und Giergeschwindigkeit 
eine Wank- bzw. Rollwinkelgeschwindigkeit zu ermitteln, urn diese einem Fahrdynamik- 
Regelungssystem zur VerfOgung zu stellen (vgl. Spalte 1, Zeiie 8 bis 12). 
Die rein handwerkliche Kombination der Entgegenhaltungen 2 und 3fuhrt den Fachmann 
ohne weiteres zu einem Gegenstand mit den Merkmalen des geltenden Anspruchs 1. 

Die weitere Entgegenhaltung 4 beschreibt ein Fahrdynamik-Regelungssystem, bei dem die 
Querbeschleunigung, die Gierrate. die Radgeschwindigkeiten und der Lenkwinket ermittelt 
werden. Daraus wird in einer Regelungseinrichtung (130) ein mit dem Wankwinkei korres- 
pondierendes Signal (418) (vgl. Seite 5, Zeilen 46 bis 47) ermittelt. Eine Berechnungsein- 
richtung berucksichtigt die Wankwinkelgeschwindigkeit und stellt diese einer Auswerteeinheit 
(421) zur VerfQgung, in Abhangigkeit von einer erkannten Zunahme des Wankwinkels wird 
ein Steuersignal an die Beeinflussungseinrichtung (320) geleitet, die die Beaufschlagung der 
Radbremszylinder mit Bremsdruck im Sinne eines kippstabilisierenden Bremseingriffs ver- 
anlasst. Das hier beschriebene System ist zur Integration in bekannte Fahrdynamik- 
Regelungssysteme vorgesehen (vgl. Seite 1, ZefJen 3 bis 4). 

Auch aus der Entgegenhaltung 4 ist somit das Merkmal der Integration von Fahrstabilitats- 
und Kippstabiiitatsregeiung bekannt. 

Zu den UnteransprOchen wird inhaltlich ausgefDhrt; 
Anspruch 2: 

Eine RollstabiiitSts-Regelungseinrichtung, bei der die Radlast erfasst wird, ist bereits aus der 
Entgegenhaltung 5, Anspruch 2 bekannt. 
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Anspruch 3: 

Die Erfassung der Radlast eines Rades durch Aufbringen eines Bremsmoments und Aus- 
wertung der Radgeschwindigkeitsantwort auf diesen Eingriff, bzw. ein "Aktivradanhebeerfas- 
sungszyklus" r ist in der Entgegenhaltung 6, hier Spalte 5, Zeilen 10 bis 16 offenbart 

Die AnsprQche 4 bis 16 betreffen lediglich handwerkliche Ausgestaltungen eines Gegens- 
tandes gemaG dem nicht gewahrbaren Anspruch 1. 

Anspruch 18: 

Dass in Folge einer erkannten Oberschlagsgefahr eine "Sicherheitsvorrichtung M aktiviert wird, 
urn der Oberschlagsgefahr entgegenzuwirken, ist eine SelbstverstSndlichkeit. 

Die AnsprQche 19 bis 21 enthalten einfache Ausgestaltungen eines Verfahrens nach An- 
spruch 17 und konnen auch bei Hinzunahme zu dem nicht gewahrbaren Anspruch 17 des- 
sen Patentfahigkelt nicht herstellen. 



Sollte die Anmelderin in den geltenden Unterlagen noch etwas von erflnderischem Rang se- 
hen, wird ihr anheimgestellt, sich mit dem aufgezeigten Stand der Technik auseinander zu 
setzen und basierend hierauf neue AnsprQche zu formulieren und einzureichen, deren Ge- 
genstSnde gegenuber dem ermittelten Stand der Technik neu sind und durch ihn nicht nahe- 
gelegt werden. 

Auf die Erfordernis der Behebung der unter II. gerugten Mangel wird hingewiesen. 

Eine Patenterteilung kann aufgrund obigen Prufungsergebnisses nicht in Aussicht gestellt 
werden. 



PrQfungsstelle fQr B62D 
Dipl.-Wirtsch.-lng. Karst 
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